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con este plano soporte. En azul
para el sketchl.
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con este plano soporte. En naranja
para el sketchl.

g
&
o
%
9
)
B
&,

@ BEEY nEénQQALATBEE SRS

Select an object or a comman _J
= g P TS , ! B2 |
22/09/2014




CATIA VS - [5_PROYECCIONES FM_EXTRUSION_SPLINE.CATPart]
n Start  ENOVIAV5VPM File Edit View Insert Tools

Nes8 S P By A

y azul para el sketch 2

el

P
N

&
A
&
(¥
O
B,
&
£
&

oy

s ) A b ) O N 2 S 1l e §
& k| ¥ > _, s » M = | | i
Select an object or a command
T I | b_ | r

7 T
b 1333

m ) m

ARCTR pdrm i 22/09/2014







